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Proiectul a avut ca obiectiv proiectarea și realizarea a două micromotoare respectiv: un motor liniar 

magnetostrictiv și un micromotor piezoelectric rotativ. Conform planului de realizare al proiectului 

Straero a fost implicat în realizarea următoarelor activități: 

Etapa 1 Etapa 2 

1. Proiectarea micromotorului liniar 
magnetostrictiv; 

1. Proiectarea micromotorului piezoelectric rotativ 

2. Experimentarea modelului funcțional  al 
acționarii electrice: micromotor liniar 
magnetostrictiv – driver electronic specific; 

2. Experimentarea modelului funcțional  al 
acționarii electrice: micromotor piezoelectric 
rotativ – driver electronic specific; 

3. Demonstrarea utilitatii modelului funcțional  al 
actionarii electrice: micromotor liniar 
magnetostrictiv – driver electronic specific, pentru 
aplicații spațiale; 

3. Demonstrarea utilității modelului funcțional  al 
acționarii electrice: micromotor piezoelectric 
rotativ– driver electronic specific, pentru aplicații 
spațiale; 

4. Protejarea drepturilor de proprietate 
industrială, brevetare a actionării electrice: 
micromotor liniar magnetostrictiv driver electronic 
specific 

4. Protejarea drepturilor de proprietate 
industrială, brevetare a acționării electrice: 
micromotor piezoelectric rotativ - driver electronic 
specific 

Micromotorul magnetrostrictiv liniar 

 

 

 

 
Fig. 1 Micromotorul magnetrostrictiv liniar 

(secțiune) 
Fig. 2 Micromotorul magnetrostrictiv liniar 

(vedere) 

 

Testarea micromotorului magnetostrictiv liniar s-a realizat prin fixarea între platanele mașinii de 

încercari Instron 3367K4453 (fig. 3) s-a realizat prin sprijinirea micromotorului pe platanul inferior și 

introducerea unei sarcini de preîncarcare cu ajutorul platanului superior prin intermediul unui element 



elastic în vederea evitǎrii producerii unei deteriorǎri a micromotorului. Forța de preîncarcare a fost de 

8÷10N, pentru toate cazurile de încercare efectuate. Scopul încercarii a fost:  mǎsurarea  mǎrimii forței 

dezvoltate de micromotor și de evaluare a regimului termic atins de acesta în timpul funcționarii cu 

sarcina mǎsuratǎ. Metoda de încercare a constat în generarea și mǎsurarea forței dezvoltate de 

micromotorul liniar magnetostrictiv. Alimentarea micromotorului s-a fǎcut de la o sursa variabilǎ de 

curent continuu (0 - 32 Vcc). Au fost luate în considerație 6 cazuri de încercare funcție de tensiunea de 

alimentare a micromotorului. Introducerea sarcinii de preîncarcare s-a realizat cu ajutorul mașinii de 

testare INSTRON cu coloane si acționare electromecanicǎ. Mǎsurarea forței dezvoltate de micromotorul 

liniar magnetostrictiv s-a facut prin intermediul dozei de 50 kgf și a sistemului de condiționare și 

amplificare de semnal Spider 8. Achiziţia şi prelucrarea semnalelor s-a realizat prin intermediul  softului 

specific Catman 5.0 și a unui PC. 

 

Fig. 3 Schița dispozitivului de testare 

În urma încercării, prelucrării datelor achiziţionate şi a interpretării acestora au rezultat următoarele 

valori ale forței dezvoltate de actuator (Tabelul 1). 

 

 
Tabelul 1: Valorile forței funcție de tensiune 

 

 
Forța maximǎ vȃrf  la vȃrf  dezvoltatǎ de actuator a fost de 225.17 N realizatǎ în cazul 4 de 

testare, cu tensiunea de alimentare de 28Vcc. Frecvența forței de excitație determinatǎ prin 

metoda analizei spectrului de  putere  a semnalului achizitionat a fost cea prezentatǎ în tabelul 

2: 



 
Tabelul 2: Frecvența forței mǎsurate funcție de tensiune 

 

 
 

Fig. 4 Variația forței în raport cu tensiunea de 
alimentare a micromotorului 

Fig.5 Temperaturi înregistrate în timpul funcționării în 
sarcina a micromotorului liniar magnetostrictiv 

  

 
Fig.6 Rezultate caz de testare 2 (22V) 

 



 
Fig. 7 Testarea micromotorului magnetostrictiv liniar 

 

 
Fig. 8 Testarea micromotorului magnetostrictiv liniar 

 
 
 

 


